
2 輪車 01.doc 

2 輪車 

 
      倒立振子２輪車        タイヤ  シャーシ 

 

車輪にたいして 

TT HHxM +−=&&  

RHCJ TTT −=θ&&  

TRx θ&&&& =  

シャーシにたいして 

Hlmxmm =++ θ&&&& 221 )(  

Cxlmglmlm −⋅−= &&&& 22
2

2 θθ  (a) 

上の 5 式から H、HT、θTを消去し、 と を得るための式を作る。 x&& θ&&

まず、θT 、HTを消去すると 

( ) RCHxRJM TT // 2 +−=+ &&  

さらに、H を消去すると 

( ) RClmxRJmmM TT // 2
2

21 =++++ θ&&&&  

この式で ( ) MRJmmM TT =+++ 2
21 / とおくと 
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がえられるので(a)に代入して 
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2 θ&&     (b) 

また 
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θ&&&&
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を(a)に代入して、 
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θθ&&   (c) 

上の (b)、(c)から次のように状態方程式が得られる。 
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